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 ارـگفتـپیش

 
های اخیر استفاده از های بالا، در دههبه حمل و نقل با سرعت روز افزون بشر با توجه به نیاز

با استفاده از  مورد توجه کشورهای مختلف دنیا قرار گرفته است.مغناطیسی قطارهای 

در های زیاد و قابل مقایسه با هواپیماها دست یافت. توان به سرعتقطارهای مغناطیسی، می

العاده زیاد، این قطارها از روی زمین بلند شده و های فوقبرخی موارد برای رسیدن به سرعت

ها دهند. این نوع سیستمبدون تماس با ریل و با اصطکاک بسیار کم به حرکت خود ادامه می

کیلومتر بر ساعت مورد آزمایش  066های نزدیک به که به قطارهای شناور معروفند، تا سرعت

کارگیری این نوع تکنولوژی و ادامة پیشرفت آن، آرزوی بشر برای از بین اند. با بهگرفته قرار

های بردن فاصلة بین شهرها و کشورها محقق خواهد شد. برای حرکت این قطارها مؤلفه

ها مختلفی نظیر رانش، شناورسازی، کنترل و ... باید در کنار هم قرار گیرند که مهمترین آن

شود. علاوه بر این، استفاده از پذیر میطار، توسط موتورهای خطی امکانیعنی رانش ق

های بالابر، های مغناطیسی، سیستمدهندهموتورهای خطی در صنایع مختلفی نظیر شتاب

ها بیش از پیش مورد صنایع ریسندگی و بافندگی، رباتیک و ... باعث شده که این سیستم

ها شروع نیز کارهای مختلفی در این زمینه در دانشگاه توجه محققان قرار گیرد. در کشور ما

ریزی آموزش عالی در وزارت علوم، شده و یا در حال انجام است. در همین راستا شورای برنامه

در دورة  "های الکتریکی خطیطراحی ماشین"تحقیقات و فنّاوری درسی تحت عنوان 

دگان با توجه به تجربة چندین سالة رو، نویسناز ایننموده است.  تصویب تحصیلات تکمیلی

سازی و ساخت موتورهای خطی، اقدام به نوشتن کتاب حاضر خود در زمینة طراحی، بهینه

های الکتریکی اند. تا جایی که نویسندگان اطلاع دارند، تاکنون کتابی در زمینة ماشیننموده

-تا کتاب پیش رو زمینهرود خطی به زبان فارسی در کشور منتشر نشده است، لذا انتظار می

ساز گسترش این تکنولوژی جدید در کشور باشد. امید است با تلاش همگانی و توجه ویژة 

های حمل و نقل، این تکنولوژی پیشرفته در کشور ما نیز اندرکاران سیستممسئولان و دست

 مورد استفاده قرار گیرد.

جه به سادگی ساختار و از بین موتورهای خطی مختلف، موتورهای القایی خطی با تو

. لذا در این کتاب به تحلیل، باشدهای منحصر به فردشان بیشتر مورد توجه میویژگی

 پرداخته شده است. هاسازی و طراحی آنمدل

تواند های الکتریکی خطی، میاین کتاب علاوه بر پوشش دادن سرفصل درس طراحی ماشین



 ب 

هایی های خطی باشد. مثالدر زمینة ماشین مورد استفادة کلیة محققان دانشگاهی و صنعتی

های مختلف، تهیه شده تا هم برای دانشجویان در زمینة تحلیل و همچنین طراحی با روش

جهت دنبال کردن مطالب، مفید واقع گردد و هم برای افرادی که در زمینة طراحی فعالیت 

 کنند، قابل استفاده باشد. می

های الکتریکی است که خواننده، با اصول اولیة ماشیندر نگارش کتاب حاضر فرض بر این 

آشنایی دارد. با وجود این سعی شده است، مطالب به شکلی ساده بیان شود تا برای 

اند، قابل استفاده را گذرانده 2و  1های الکتریکی دانشجویان کارشناسی نیز که درس ماشین

 . گردد

و نقص باشد. هر چند در نوشتن کتاب تلاش تواند بدون ایراد ای نمیمسلماً هیچ مجموعه

شده تا ایرادات به حداقل برسد، ولی از خوانندگان گرامی صمیمانه تقاضا داریم ما را از ایرادات 

ها و مند سازند تا در چاپهای ارزندة خود بهرهاحتمالی این اثر و همچنین راهنمایی

 محترم گردد.تری تقدیم پژوهشگران های بعدی، مجموعة کاملویرایش
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